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Software fiir digitale Ein- und Ausbausimulationen
08.02.2006, 16:17 | IT, New Media & Software

Pressemitteilung von: FIZIT

Die Software Kineo Path Planne von Kineo CAM sorgt fiir digitale Modelliiberpriifungen durch eine automatische Bewegungsplanung fiir CAD-
Entwiirfe

Kineo CAM prisentiert seine Software Kineo Path Planner fiir die automatische Bewegungsplanung bei CAD-Entwiirfen
auf der Hannover Messe 2006

Die Software des franzosischen Unternehmens berechnet automatisch innerhalb einer 3D-Umgebung den optimalen Pfad
eines bewegten oder nicht bewegten Systems, zum Beispiel eines Roboters oder eines mechanischen Bausatzes. Fiir die
Montage oder Demontage stellt die Software einen stetigen kollisionsfreien Pfad sicher. Auf der Digital Factory der
diesjahrigen Hannover Messe stellt das Unternehmen die neuen Software-Module KPP-Device, KPP-Human und KPP-
Sequence fiir Kineo Path Planner vor. Der europiische Flugzeugbauer Airbus und der amerikanische Automobilkonzern
Ford optimieren durch den Einsatz der Software erfolgreich ihre Entwicklungsprozesse.

KPP-Device analysiert die Bewegungen mechanischer Bauteile in 3D-Umgebung und findet kollisionsfreie Bahnen fiir
einen Gelenkroboter. Mit dem Modul KPP-Human lassen sich hochkomplexe Korperbewegungen des Menschen
simulieren. KPP-Sequence berechnet bei der Sequenzplanung alle moglichen geordneten Kombinationen (Sequenzen)
fiir die Demontage eines spezifischen Bauteils.

Kineo Path Planner bietet innovative Technologielosungen fiir die Phasen des Produktentwurfs und der digitalen
Modelliiberpriifung. Dabei kann die Software in unterschiedliche, bereits vorhandene Entwurfsysteme integriert werden.
Samtliche Beschriankungen bei der Montage, Demontage, Wartung und Austauschbarkeit von Teilen in Automobil- und
Aeronautik-Industriebereichen sind bereits beim Produktentwurf beriicksichtigt.

Bisher wurden Aufgaben der Pfadplanung von Spezialisten interaktiv und manuell durchgefiihrt. Durch den Kineo Path
Planner sind heute auch nicht speziell ausgebildete Benutzer in der Lage, diese Aufgaben zu bewiltigen. Der
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Zeitaufwand betrégt statt Stunden nur noch Minuten. Andere Losungen beanspruchen sehr viel mehr Zeit oder scheitern.
Kineo Path Planner kann ohne spezielle Einstellungen eingesetzt werden und ermdglicht dem Nutzer, die Ergebnisse der
Berechnung zu animieren und zu speichern.

»Softwarepakete, die in diesem Bereich traditionelle Methoden verwenden, waren bis heute nicht wirklich iiberzeugend.
Um beispielsweise die Rechenzeiten zu vergleichen, zogen wir Untersuchungen zur Montage und Demontage bestimmter
Vorrichtungen hinzu, die sich in den Motorverstrebungen sowie in den Klappensteuerungen des A340 befinden. Im
ersten Fall benotigten wir mit den bisher verwendeten Werkzeugen rund zwei Stunden, um den optimalen Pfad zu
ermitteln. Kineo benotigte abhingig vom jeweiligen Teil zwischen zwei und fiinf Minuten. Im zweiten Fall fand Kineo
die Losung innerhalb von 35 Sekunden. Wir hatten zwei Stunden gebraucht®, erklidrt Ludovic Graux, Verantwortlicher
fiir Visualisierungsmethoden digitaler Modellierung bei Airbus.

Die Software iiberpriipft digitale Modelle anhand von Kriterien wie Zugénglichkeit, Ergonomie, Herstellungsrobotik und
Wartbarkeit. Dabei beriicksichtigt Kineo Path Planner verschiedene geometrische und kinematische Beschriankungen zur
Kollisionsvermeidung und Berechnung von Roboterbewegungen.

Kineo Path Planner integriert die neueste, auf einem probabilistischen Ansatz basierende Technologie im Bereich der
Bewegungsplanung: Innerhalb minimaler Rechenzeit findet Kineo automatisch eine Losung, selbst fiir Systeme mit
zahlreichen Freiheitsgraden in duflerst unzuginglichen Umgebungen.

Ford optimiert Kundendienstoperationen mit Kineo

,Durch den Einsatz von Kineo Path Planner konnten wir schneller erkennen, ob ein Entwurfsvorschlag die Demontage
einer Komponente unmdoglich machte. Die Software gibt uns die Moglichkeit, die Entwicklungsabteilung iiber
Anderungen prizise zu informieren und so direkt zu einer Anderung des Entwurfs und einer neuen Losung zu kommen.
Durch die Mdglichkeit, Probleme genau auszuwerten und friih in der Entwurfsphase aufzuldsen, konnen Reparaturkosten
reduziert und die Kundenzufriedenheit erhoht werden®, sagt Peter Kinch, C3P Supervisor-Service Engineering
Operations beim Autohersteller Ford.

Kineo Path Planner fiihrt eine detaillierte Analyse der ermittelten Pfade durch, so dass wertvolle Entwurfsinformationen
ausgetauscht und geeignete Entwurfsianderungen prizise dargelegt und iibermittelt werden koénnen.

Erforderliche Mindestkonfiguration: Pentium 4, 1 GB RAM, OPENGL-Karte, 2000/XP.

Kineo CAM prisentiert die Software Kineo Path Planner auf der Hannover Messe 2006, vom 24. bis 28. April, Halle 16,
Stand D05/1 (Digital Factory).

Hintergrund Kineo CAM:

Kineo Computer Aided Motion (CAM) ist auf die Entwicklung und Vermarktung von Softwarelosungen fiir die
automatische Bewegungsplanung und die kollisionsfreie Pfadberechnung spezialisiert. Forscher fiir Robotik und
Kiinstliche Intelligenz des ,,Systems Architecture and Analysis Lab“ (LAAS) des Nationalen Zentrums fiir
wissenschaftliche Forschung (CNRS) in Frankreich und ein Spezialist aus der CAD-Software-Industrie griindeten das
Unternehmen im Dezember 2000. Kineo CAM bietet eine ganze Reihe von Losungen und ist zudem in den Bereichen
Forschung, Consulting und kundenspezifische Entwicklung aktiv. Die Anwendung von Kineo wurde von IEE/IFR zu
einer der drei besten technologischen Innovationen im Jahr 2005 gewihlt.

Bildunterschrift:
Die Software Kineo Path Planner von Kineo CAM sorgt fiir digitale Modelliiberpriifungen durch eine automatische
Bewegungsplanung fiir CAD-Entwiirfe.

Auf Anfrage senden wir IThnen umgehend das uns zu dieser Pressemitteilung vorliegende Bildmaterial.
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Pressekontakt:

FIZIT - Franzosisches Informationszentrum fiir Industrie und Technik

- Das deutsche Pressebiiro von UBIFRANCE -
Sascha Nicolai, Pressereferent

c/o Franzosische Botschaft

Konigsallee 53-55

40212 Diisseldorf

Tel.: +49 211 30041-350

Fax: +49 211 30041-116

E-Mail: s.nicolai @fizit.de

Web: www.fizit.de
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